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Galileo

Campi d'impiego

* superabile mediante

HBB anta scorrevole 835-2400* mm o )
I'utilizzo di prolunghe

LBB 720-1760 mm con i carrelli anteriore e posteriore (portata max. 130 Kg)

Entrata per la lama del maniglione +7/-2 mm

* riducibile fino a 400 mm

Altezza maniglia 500*/1050 mm con cremonese GR 1

Entrata cremonese con cilindro 40 mm

Scostamento dell'anta a carrelli aperti 115 mm
ATTENZIONE! Per ante con LBB <950 mm HBB max = 2,5 x LBB

Avvertenze:

¢ Rispettare le dimensioni minime e massime sopra riportate e il peso massimo ammissibile per anta.

¢ | 0 sganciamento delle forbici dai pattini di scorrimento della guida superiore deve essere effettuato esclusivamente da personale
adeguatamente formato cosi come il successivo montaggio. L'operazione € estremamente delicata perché riguarda la sicurezza
e l'incolumita delle persone.

¢ Rispettare le disposizioni dei produttori di profili prefiniti-barre, in modo particolare per quanto riguarda le possibili limitazioni
relative a dimensioni minime e massime, del peso anta e della distanza fra i punti di chiusura.

¢ Non apportare alcun tipo di modifica sui meccanismi.
e Utilizzare esclusivamente componenti AGB.

® Montare i meccanismi come illustrato nel presente schema di montaggio, osservando scrupolosamente le indicazioni relative
alla sicurezza.

e Osservare scrupolosamente le indicazioni relative alle viti di fissaggio: diametro, numero e posizione. Scegliere la lunghezza
appropriata in base al tipo di profilo del serramento. Tutte le viti dei binari e dei carrelli devono essere fissate nel profilo di rinforzo
o nell’alluminio dei profili alluminio-legno.

* Non applicare la ferramenta prima della verniciatura del serramento in legno; la verniciatura con ferramenta montata fa decadere
la garanzia.

e | e viti vanno avvitate diritte evitando di serrarle esageratamente compromettendone il fissaggio (spanatura).
* Non impiegare sigillanti a reticolazione acida o acetica che potrebbero causare la corrosione dei meccanismi.

® Proteggere il binario di scorrimento e le forbici superiori dai depositi di polvere, calce e calcinacci. In caso, provvedere al piu
presto alla pulizia ed evitare il contatto diretto dei meccanismi con I'umidita.

* Applicare in modo ben visibile I'etichetta con le indicazioni d'uso sull'anta scorrevole.
e Osservare scrupolosamente le indicazioni per spessorare il vetro.

¢ | a forzatura dei meccanismi, I'eccessiva sollecitazione e I'utilizzo improprio del serramento scorrevole a ribalta possono produrre
malfunzionamenti e provocare la fuoriuscita del serramento dal binario di scorrimento e la caduta, causando cosi gravi lesioni.

Se é prevedibile che in alcune particolari circostanze (utilizzo in scuole, asili, case di riposo ecc.) 'anta scorrevole a ribalta venga
sottoposta a forti sollecitazioni causate da brusche manovre di chiusura, occorre prendere gli adeguati provvedimenti, quali ad
es.:

- posizionare il paracolpi di fine corsa in modo tale da ridurre la corsa di apertura del battente;
- applicare la martellina con chiave per impedire un uso non autorizzato.
- utilizzare la serratura con cilindro per impedire un uso non autorizzato.

Nel dubbio consultare il servizio di assistenza di AGB.

Esclusione dalla responsabilita

AGB non si assume responsabilita per difetti di funzionamento, danneggiamento dei meccanismi e dei serramenti le cui cause
siano riconducibili a carenze di capitolato, alla non osservanza del presente schema di montaggio o alla manovra violenta sui
meccanismi, alla mancanza di manutenzione periodica come indicato nel presente manuale, alla mancanza di informazioni e
istruzioni al cliente finale.

2 m MANUALE TECNICO GALILEO - ver. 8



Galileo Indice generale

GALILEO

Informazioni

Tipologie di apertura 4
Caratteristiche tecniche 5
Campi di applicazione 5
Operazioni preliminari

Sequenza operativa 6
Operazioni su anta

Fresate per I'alloggiamento del maniglione 8
Cremonese con foro cilindro 10
Fresate per I'alloggiamento delle articolazioni superiori 11
Esempio di sviluppo ferramenta per schema E - anta ricevente Dx 12
Esempio di sviluppo ferramenta per schema E - anta battente Sx 13
Montaggio dei movimenti angolari e degli elementi di collegamento 14
Applicazione dei carrelli 15
Applicazione del maniglione 17
Operazioni su telaio

Fresate su infissi in legno aria 4 mm per I'alloggiamento degli incontri 18
Posizionamento incontri su schema A - Aria 4 e 12 mm 21
Posizionamento incontri su schema E - Aria 4 mm 22
Posizionamento incontri su schema E - Aria 12 mm 23
Posizionamento incontri su schema F - Aria 4 mm 24
Posizionamento incontri su schema F - Aria 12 mm 25
Applicazione del binario inferiore 26
Applicazione della guida superiore 27
Applicazione del blocco di sganciamento fisso 28
Assemblaggio e regolazioni

Assemblaggio dell’anta sul telaio 30
Applicazione dei paracolpi 30
Regolazione del sistema 31
Applicazione delle coperture 32
Rappresentazione grafica dell’applicazione delle coperture 33
Manutenzione

Manutenzione periodica 34
Problemi, cause e rimedi 34

AVVISO IMPORTANTE !!!

o Applicare I'etichetta con le funzioni di comando del maniglione
sull’anta dell’infisso assemblato

« Fornire all’utilizzatore il foglio allegato“Istruzioni d’uso e manutenzione”
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Informazioni Galileo

Tipologie di apertura

Schema A
@ sx
——
Un battente scorrevole ed un battente fisso.
Schema B
@ ox\ 1Ak
— - ) |
Un battente scorrevole ed un battente ad anta
con montante centrale fisso.
Schema C
)|
@ sx
——
Un battente centrale scorrevole e due battenti laterali fissi.
Schema C1
I y i
- q
; \@w o\ K
/l’ ‘\ - /l’ \‘\
Un battente centrale scorrevole e due battenti laterali
ad anta con montante centrale fisso.
Schema D

@sx Dx@

—— —
Due battenti laterali scorrevoli verso l'interno e un bat-
tente centrale fisso con larghezza uguale alla somma
delle due ante scorrevoli.
Schema E
DX @ @ SX
— ——
Due battenti centrali coassiali, scorrevoli verso I'esterno e due
battenti laterali fissi. Nodo centrale, tra le due ante scorrevoli, con
montantino a riportare (nodo MR) e maniglia monocomando su
entrambe le ante scorrevoli.
Schema F
T
! \\ // \
o fox W -
Due battenti centrali coassiali, scorrevoli verso I'esterno e due battenti
laterali ad anta. Nodo centrale, tra le due ante scorrevoli, con montantino a
riportare (nodo MR) e maniglia monocomando su entrambe le ante scorrevoli.

Nodi laterali con montanti fissi.

‘ AGE
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Galileo Informazioni

Caratteristiche tecniche Campi di applicazione
ApplicaZioni Non realizzabile
Su sistemi in LEGNO, indipendentemente da aria e battuta. 3000
2900
) L. 2800
Dimensioni 100 /
I sistema Galileo prevede la costruzione di ante scorrevoli con 2600
una larghezza battuta-battuta (LBB) compresa tra 720 e 1760 2500 30 Kg/m?
mm e un’altezza battuta-battuta (HBB) compresa tra 835 e
2400 mm. 2400
2300
Peso massimo :ZZ
Il peso di ogni anta scorrevole attrezzata con la ferramenta 2000 40 Kg/m?
Galileo non deve superare i 130 kg con due carrelli.
1:22 50 Kg/m?
Traverso inferiore 1700 ,
Galileo si pud applicare anche su sezioni di traverso inferiore g 1600 60 Kgim
di telaio molto ridotte. La dimensione utile minima concessa = 1500
€ data da una quota fissa (48 mm) + il sormonto della battuta g
anta sul telaio. < 1400
z B0 40 Kgim?
ﬁ 1200
E 1o 30 Kg/m?
<< 1000
900
835

LARGHEZZA ANTA (LBB) in mm

HBB=< 2,5 x LBB

m Galileo

Il maniglione comanda automaticamente 'anta in tutte le posizioni: chiusura, apertura a ribalta e scorrimento.

np

Posizione di chiusura Posizione di apertura a ribalta Posizione di scorrimento

MANUALE TECNICO GALILEO - ver. 8 m 5



Operazioni preliminari

Galileo

Sequenza operativa

1) Verificare che i montanti e i traversi dell’anta e del telaio siano ortogonali
(in squadra) rilevando e confrontando le dimensioni delle diagonali (fig. 1).

2) Identificare lo “Schema di apertura” (vedi pag. 2).
3) Rilevare le misure HBB (fig. 2) e LBB (fig. 3) di ogni anta scorrevole.

4) Verificare che laria, tra la battuta dell’anta che porta la ferramenta
e la corrispondente battuta sul telaio che alloggia gli incontri, sia
conforme a quella dichiarata dalla tipologia costruttiva del serramento.

Sezione verticale

Diagonale A = Diagonale B

fig. 1
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SP = Spessore anta
SB = Spessore battuta

6 AGE
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Galileo Operazioni preliminari

Sezioni orizzontali

Misura LBB (interno battuta-battuta anta) LUCE LATERALE CON VETRATA FISSA

&
-

T [sPmax=115-3

Misura LBB (interno battuta-battuta anta) LUCE LATERALE CON ANTA A SORMONTO

SB
NS

fig. 3 Con rosetta in plastica e martellina separata Con martellina DK con collo ribassato
=] SP max = (115-8B)-12-3 SP max = (115-SB)-26,5-3
5) Stabilire la mano del battente scorrevole.
ofl s
[~ =\

m%@@@:E
- e

6) Scegliere il posizionamento (entrata) del maniglione considerando che la dimensione minima necessaria del montante é quella risultante
dalla formula seguente:

FRESATA PER ALLOGGIAMENTO

X min = Battuta + 7 + 40 X min = Battuta - 2 + 40 PIASTRINA GUIDA LAMA

Y = 10 per battuta 15 mm Y = 1 per battuta 15 mm Posizionare ,
13 per battuta 18 mm 4 per battuta 18 mm
15 per battuta 20 mm 6 per battuta 20 mm

Battuta 7 40 40

i Battuta ‘

i
ﬁ
(m

18

Centro |
maniglia
Y
X s X
ES) =7
AGGANCIO INTERNO CANALINO AGGANCIO ESTERNO CANALINO

NB. Nel caso in cui si utilizzino sezioni (X) ridotte, si puo prevedere di montare il maniglione in sovrapposizione al fermavetro.
In tal caso considerare che X comprende anche il fermavetro (S).
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Operazioni su anta Galileo

Fresate per I'alloggiamento del maniglione

1) Regolare la dima art. M02030.00.01 secondo la profondita di battuta del serramento da lavorare:

Aggancio interno canalino

47 min.
0 7
\
|
iﬁ N NN
% Battuta
> X | Battuta
0 X 29| 22
> 27 20
25 18
22 15
Aggancio esterno canalino
37 min. 2
X,
X | Battuta
| 20| 22
Battuta 18 20
16 18
13 15

2) Rilevare la grandezza GR dell’elemento di collegamento verticale. 4) Appoggiare l'asta+dima (art. A20030.00.00+M02030.00.01) sul

3) Inserire la dima art. M02030.00.01 (a) sullasta di supporto montante del battente scorrevole, controllando che il piedino alla
art. A20030.00.00 (b), posizionandola sul foro corrispondente base dell’asta di supporto, faccia riferimento alla battuta di
allaltezza maniglia del cremonese (fig. 1). alloggiamento ferramenta del traverso inferiore (fig. 1).

Nel caso di altezza maniglia diversa da quelle standard, posizionare 5) Eseguire la fresata per linnesto della lama del maniglione,
manualmente la dima sul montante (fig. 2). utilizzando un pantografo con anello guida da 27 mm e fresa da
6+8 mm (fig. 2).

NB. Per la rasabilita del cremonese vedi punto 4 e relativa

tabella a pag. 12. NB. La fresata deve sempre raggiungere il canalino di
alloggiamento della ferramenta per consentire il collegamento
tra maniglione e cremonese.

Dima posizionata per maniglione sinistro

vite di posizionamento sull'asta

Altezza maniglia

maniglia

!

FRESA/FRASER @ 16

e —
°®
37 | 37
80

ANELLO/FUHRUN‘GSRING @27
|
FRESA/IFRASER @ 6

O

o7

O gpe
|:| ANEL| O/FUHRUI

fig. 1 P
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Galileo

Operazioni su anta

Per infissi in legno o alluminio-legno

6) Eseguire due fori con punta da 4 mm per I'alloggiamento delle viti autofilettanti e quattro fori con punta
da 7 mm, profondita 11/12 mm per 'alloggiamento delle due boccole ENSAT e dei perni di centraggio

maniglione.

Per infissi in PVC

7) Eseguire due fori con punta da 3 mm per l'alloggiamento delle viti autofilettanti, due fori con punta da 7 mm
per I'alloggiamento dei perni di centraggio e due fori da 5 mm per viti M5 (passanti).

6) Aggancio interno canalino

centro maniglia

86
128

80
_.______i______

interno battuta anta

6) Aggancio esterno canalino

80

VAN

I interno battuta anta

7) Aggancio esterno canalino

Per PVC

80

86
128

Ve

I interno battuta anta
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Operazioni su anta

Galileo

Cremonese con foro cilindro

Kit cremonese con foro cilindro+asta di collegamento

2

75

32

40

80

N

40

Altezza maniglia

M42027.40.XX

I B Bl
4 1661-1910 1390 500 75 250
5 1745-1995 1476 1050 75 250
6 1900-2150 1630 1050 75 250
7 2151-2400 1880 1050 75 250

* Boccole filettate per il fissaggio del maniglione
interno M02020.03.XX (solo su GR 4). Per GR
5-6-7 utilizzare il maniglione interno-esterno
M02020.04/05.XX oppure M02020.04/05.XX.

GR.5-6-7
>3
GR.4
18
3 0
>

A

il

1350
l‘

975-1050

675

425500
X75
]
X75 ‘
675
X75
N
X75
675
X 75 (GR 4+7)

24

166

34

40

>

Altezza maniglia

X 250 (GR 4+7)

1350

.
X 75 (GR 2+7)

10
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Galileo Operazioni su anta

Fresate per I'alloggiamento delle articolazioni superiori

1) Regolare ladima art. M02030.00.01 (fig. 1) in base al tipo di
battuta del serramento, considerando che I'ingombro delle
articolazioni dei movimenti angolari superiori € di 5 mm
dal bordo del canalino di alloggiamento ferramenta (fig. 2).

[\ q

|

=
R
&

2) Posizionare la dima art. M02030.00.01 (a) sul traverso superiore
del battente scorrevole allineandola allo spigolo della battuta
del canalino ferramenta (fig. 3).

Regolare i piedini d’appoggio (b) in modo che la dima formi un
angolo di 90° rispetto all’anta (fig. 4).

Eseguire le fresature per l'alloggiamento delle articolazioni
utilizzando un pantografo attrezzato con anello guida da 27 mm

e fresa da 16 mm.
1]

12 @ ONINSONNNHO/OTIEANY

L]

Allineare

12 @ ONIMSONNMHO/OTIANY
91 & ¥ISYHAVSINS

130 I

fig. 4
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Operazioni su anta

Galileo

Esempio di sviluppo ferramenta per schema E - anta ricevente Dx

@ Kit maniglione monocomando

M02020.01.XX (dx) alluminio
M02120.01.10 (dx) ottone lucido vernic.

XX = 01 Argento
91 Bianco RAL 9010
94 Marrone

@ Kit collegamento orizzontale
M42023.00.00 - LBB = 720-1035
M42023.00.0B - LBB = 830-1036
M42023.00.01 - LBB = 1036-1260
M42023.00.02 - LBB = 1261-1510
M42023.00.03 - LBB = 1511-1760

@ Kit movimenti angolari

M41100.08.DX (dx) - interasse 9
M41100.10.DX (dx) - interasse 13

(® Kit carrelli 130 Kg
M42401.DX.00 (dx)

@ Kit collegamento verticale

M42124.00.02 -
M42124.00.03 -
M42124.00.04 -
M42124.00.05 -

HBB = 1161-1410
HBB = 1411-1660
HBB = 1661-1910
HBB = 1745-1995

M42124.00.06 -
M42124.00.07 -

HBB = 1900-2150
HBB = 2151-2400

G Kit accessori di larghezza
M02022.01.YY - LBB = 720-1035
M02022.02.YY - LBB = 1036-1260
M02022.03.YY - LBB = 1261-1510
M02022.04.YY - LBB = 1511-1760

YY = 91 Bianco RAL 9010
94 Marrone
34 Cromato opaco

1

T B

——8

Componenti

o-16
— 1
2
3
4
17
18
19
22
23
24
25
-9
10
1
14
15
_ 8
20
21
12
13
26
27
28
29
30
31

Kit maniglione monocomando

Profilo copertura guida superiore

Guida superiore

Paracolpi superiore

Tappo terminale guida superiore

Profilo di copertura barra di collegamento carrelli
Barra di collegamento carrelli

Copertura supporto carrello

Blocco di sganciamento fisso

Supporto profilo di copertura

Paracolpi inferiore

Binario inferiore

Elemento di collegamento orizzontale
Movimento angolare superiore anteriore
Movimento angolare superiore posteriore
Movimento angolare inferiore anteriore
Movimento angolare inferiore posteriore
Pattino di sostegno articolazione
Carrello anteriore

Carrello posteriore

Cremonese con aggancio maniglione

ZZ = 91 Bianco RAL 9010
93 Marrone
34 Cromato opaco

JJ =91 Bianco RAL 9010
02 Elettrocolore
34 Cromato opaco

KK =01 L=975mm
02 L=1200 mm
03 L=1450 mm
04 L=1700 mm

Elemento di collegamento verticale

Incontro nottolino aria 4 asse 9 mm - M42008.01.02

Incontro nottolino aria 4 asse 13 mm - M40702.DC.DX (dx)

Incontro nottolino aria 12 asse 9 - A51400.05.02

Incontro nottolino aria 12 asse 13 - A48010.CR.02

Incontro ribalta aria 4 asse 9 mm - M42008.01.01 (dx)

Incontro ribalta aria 4 asse 13 mm - M42008.DC.01 (dx)
M42009.DC.01 (sx)

Incontro ribalta aria 12 asse 9 mm - M42008.05.01 (dx)

Incontro ribalta aria 12 asse 13 mm - M42008.CR.01 (dx)

Profilo di copertura articolazioni - M02014.KK.JJ

Kit tappi terminali articolazioni - M02015.00.2Z

Kit coperture articolazioni - M02018.DX.ZZ (dx)

| HBB max=2,5xLBB

Ordinare sempre per ogni
serramento:

1 incontro dx+1 incontro sx

(ir

12

| oo

X

12

MANUALE TECNICO GALILEO - ver. 8



Galileo

Operazioni su anta

Esempio di sviluppo ferramenta per schema E - anta battente Sx

25

Piastrina guidalama - M42001.00.01

HBB max= 2,5xLBB

11 \ 3,
40 21 | B g
65| | L6
7 7
| N} 29 ——=8
e = ol
= i}
10 11
Componenti
@ — 16 Kit maniglione monocomando 27 28
— 1  Profilo copertura guida superiore j fff
2  Guida superiore T
3  Paracolpi superiore i o]
4 Tappo terminale guida superiore ==
17  Profilo di copertura barra di collegamento carrelli
(F] 18 Barra di collegamento carrelli
19 Copertura supporto carrello I
22 Blocco di sganciamento fisso
23 Supporto profilo di copertura
24 Paracolpi inferiore
12 L 26 Binario inferiore )
(®— 9 Elemento di collegamento orizzontale 2z= %13 mgpﬁ&sAL 9010
— 10 Movimento angolare superiore anteriore 34 Cromato opaco
11 Movimento angolare superiore posteriore JJ = 91 Bianco RAL 9010 13
®| 14 Movimento angolare inferiore anteriore 02 Elettrocolore
= 28 27 15 Movimento angolare inferiore posteriore 34 Cromato opaco 2 28
‘I H ﬁl [ L. 8 Pattino di sostegno articolazione KK = 821 II_-== ?Z(?Ommmm 22l
3029 = g| 20 Carrello anteriore 03 L =1450 mm
=B ® [ 21 Carrello posteriore 04 L =1700 mm
12 Cremonese con aggancio maniglione
= 13 Elemento di collegamento verticale
25 E 27 Incontro nottolino aria 4 asse 9 mm - M42008.01.02
" 28  Incontro nottolino aria 4 asse 13 mm - M40702.DC.SX (sx)
29  Incontro nottolino aria 12 asse 9 - A51400.05.02
30 Incontro nottolino aria 12 asse 13 - A48010.CR.02
31 Incontro ribalta aria 4 asse 9 mm - M42009.01.01 (sx) ) .
32 Incontro ribalta aria 4 asse 13 mm - M42009.DC.01 (sx):| g;:i::;ents:.mpre per ogni
M42008.DC.01 (dx) |, . L
. . 1 incontro sx+1 incontro dx
- 33  Incontro ribalta aria 12 asse 9 mm - M42009.05.01 (sx)
- 34 Incontro ribalta aria 12 asse 13 mm - M42009.CR.01 (sx)
5 Profilo di copertura articolazioni - M02014.KK.JJ
6  Kit tappi terminali (dx+sx) copertura articolazioni - M02015.00.ZZ
7  Kit coperture articolazioni - M02018.SX.Z2Z (sx)

Q Kit maniglione monocomando

M02020.02.XX (sx) alluminio

M02120.02.10 (sx) ottone lucido vernic.

XX = 01 Argento

91 Bianco RAL 9010

94 Marrone

@ Kit collegamento orizzontale
M42023.00.00 - LBB = 720-1035
M42023.00.0B - LBB = 830-1036
M42023.00.01 - LBB = 1036-1260
M42023.00.02 - LBB = 1261-1510
M42023.00.03 - LBB = 1511-1760

@ Kit movimenti angolari

M41000.08.SX (sx) - interasse 9
M41000.10.SX (sx) - interasse 13

(® Kit carrelli 130 Kg
M42401.5X.00 (sx)

@ Kit collegamento verticale

M42024.00.01 - HBB = 835-1160

M42024.00.02 - HBB = 1161-1410
M42024.00.03 - HBB = 1411-1660
M42024.00.04 - HBB = 1661-1910
M42024.00.05 - HBB = 1745-1995
M42024.00.06 - HBB = 1900-2150
M42024.00.07 - HBB = 2151-2400

e Kit accessori di larghezza
M02022.01.YY - LBB = 720-1035
M02022.02.YY - LBB = 1036-1260
M02022.03.YY - LBB = 1261-1510
M02022.04.YY - LBB = 1511-1760

YY = 91 Bianco RAL 9010

94 Marrone
34 Cromato opaco
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Operazioni su anta Galileo

Montaggio dei movimenti angolari e degli elementi di collegamento

1) Assicurarsi che tutta la ferramenta sia bloccata nella posizione di montaggio. Kit elementi di collegamento verticale

Nel caso alcuni elementi non siano bloccati, sara necessario procedere mantenendo —
; . . Misura Altezza Rasabilita
sempre la ferramenta in posizione di chiusura. GR HBB elemento | maniglia -~ sop.
2) Applicare e fissare i due movimenti angolari superiori (fig. 1) specifici secondo la p 5351060 520 200 00 225
“mano” del singolo battente scorrevole. 1 885-1110 640 450 50 225
1 935-1160 640 500 0 225
NB. Utilizzare viti da 3,5x35 mm parzialmente filettate. 2 1161-1410 890 500 75 250
3 1411-1660 1140 500 75 250
3) Applicare e fissare i due movimenti angolari inferiori (fig. 1) seguendo le indicazioni 4 1661-1910 1390 500 75 250
incise sul frontale della ferramenta (fig. 2) A= anteriore, P= posteriore. 5 1745-1995 1476 1050 75 250
4) Adattare gli elementi di collegamento alle dimensioni del serramento rifilando la 6 1900-2150 1630 1050 ™ 250
parte con maggior zigrinatura. Prima di effettuare quest'operazione, nel caso sia 7 | 21512400 1880 1050 IS 250

necessario modificare I'altezza maniglia, sbloccare la ferramenta, allineare la

parte inferiore di frontale e asta mobile, quindi tagliare secondo necessita. Kit elementi di collegamento orizzontale

Consultare la tabella a destra. 6R LBB Misura Rasabilita
elemento Inf. Sup.
NB. Rilevare la misura di taglio degli elementi di collegamento facendo 0 720-1035 415 - 225
attenzione che le linguine di copertura dei movimenti angolari non siano Obis | 830-1035 415 - 205
in sede di fissaggio. 1 1036-1260 640 100 225
2 1261-1510 890 75 250
3 1511-1760 1140 75 250

fig. 1 fig. 3
i
o= - d
1 : n| 1 [
o L
L e :
o N I
s A > \ s s P A N b F
/ /
;| @e A / A J
| I | I
\ 0037 ) \ 0037 y
\ \ 9500 p A Movimento angolare Movimento angolare A/ N 9501 ; /
inferiore anteriore inferiore posteriore N
fig. 2 === =
Istruzioni per rifilo asta GRO
Per LBB da 810 a 1035 mm
R e Vs 1
X 225 (Rifilo max) |
Per LBB da 720 a 809 mm
Eseguire le seguenti operazioni:
1) Tagliare I'asta mobile in corrispondenza della tacca
2) Tagliare 'asta fissa in corrispondenza della tacca
3) Verificare che I'estremita dell'asta fissa e mobile siano allineate
4) Tagliare le due aste come da esigenza 36 154
| \
’ 060] ) |
190 \ Tacca di riferimento per taglio asta mobile
36 154 Tacca di riferimento per taglio asta fissa

L

|
’ i A Allineare

i X le estremita
X 90
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Galileo Operazioni su anta

Applicazione dei carrelli

1) Regolare la dima foratura carrelli art. M02030.00.02 (a)
considerando che, con X= 34 (fig. 1), la copertura dei carrelli
rimane a 2 mm di distanza dal filo battuta anta (fig. 2).

©

SN

©

5
e

POSTER.
DxRe

o

fig. 2 fig. 1

NB. Per aumentare la distanza tra la copertura e il filo
battuta anta (D), eseguire la regolazione della dima
(X) seguendo I’esempio riportato qui sotto:
\

Es: Per D=5 mm —> X= 34+5-2

%

Per D=0 mm —> X= 34+0-2

o

2) Posizionare la dima art. M02030.00.02 (a) in battuta sul traverso
inferiore e su un montante del battente scorrevole (fig. 3).
Praticare cinque fori con punta da 4 mm, profondita 40 mm.
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Operazioni su anta Galileo

3) Ribaltare la dima art. M02030.00.02 (a) di 180°, posizionarla in battuta sul traverso inferiore e sul montante opposto. Praticare altri cinque
fori con punta da 4 mm (fig. 4).

4) Posizionare i carrelli e fissarli con viti da 5x40 mm.

©

S

N

5

Lo
iad| iy

Lo
(S
e

5) Appoggiare l'asta di collegamento carrelli (b) sull’apposita sede contrassegnata da una freccia di uno dei due carrelli e segnare la
lunghezza di taglio in corrispondenza della freccia del carrello opposto (fig. 5).

6) Inserire I'asta di collegamento nelle apposite sedi dei carrelli. Fissare la vite a brugola del carrello posteriore con chiave esagonale da 4
mm. Chiudere i carrelli e bloccare la vite a brugola del carrello anteriore.

7) Per tagliare a misura il profilo di copertura, prendere come riferimento le apposite frecce stampigliate sui carrelli (fig. 5).

8) Posizionare i supporti per profilo di copertura (c) e fissarli in appoggio al traverso inferiore, utilizzando viti da 5x40 mm (indicativamente é
necessario un supporto per ogni metro di profilo).

- - = ~
-
- \\
N
N\

/
4 \
4 \
I
[ D I
\ -
\ 7
\ /

/\[/' 4 \\/\
—1

- _ =

~ 6e®

00019824

Carrello Anteriore Carrello Posteriore

@
®
®
@3] ©

%
——T PG T eF
IR L] | © SO e

0001 9817
Sxli

Linea di

 taglioasta

o

profilo di copertura

Linea ditaglio

Lunghezza asta

fig. 5 Lunghezza profilo di copertura
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Galileo Operazioni su anta

Applicazione del maniglione

Per infissi in legno, alluminio-legno o PVC

1) Fissare il guida lama art. M42001.00.01 (a) al cremonese con le due viti TSPIC M5x12 (b) solo per aggancio esterno al
canalino (fig. 1). i\

Per infissi in legno o alluminio-legno

2) Inserire le 2 boccole filettate ENSAT (c) nei fori (d) (fig. 2) utilizzando la vite M5 e il dado contenuti nella confezione (fig. 3).
Avvitare le boccole a filo della superficie del serramento. Togliere la vite utilizzata per il fissaggio sbloccando eventualmente
il dado (fig. 3).

3) Appoggiare il maniglione (e) in posizione di chiusura sul montante inserendo i perni di centraggio negli appositi fori (f),
controllando che l'innesto a baionetta sia inserito correttamente nel cremonese o nel guida lama.

NB. Rifilare la baionetta (i) a misura adeguata qualora non permettesse I’'appoggio completo del maniglione.

4) Portare il maniglione nella posizione a ribalta e fissare le due viti M5x20 mm (g) sulle boccole filettate.
5) Fissare le due viti da 5x40 mm (h).

Boccola Ensat
Dado

1)}

Vite M5 v

fig. 3 fig. 1

)
)

fig. 2 N

&L
Per infissi in PVC

2) Posizionare il maniglione (c¢) sul montante inserendo i perni di centraggio negli appositi fori (d) (fig.4).

3) Controllare chel'innesto a baionetta siainserito correttamente nelguidalama, accorciandolo se necessario.
4) Fissare le due viti M5x30 (e) utilizzando gli appositi dadi DIN 934 M5 H4 (f) contenuti nella confezione.

5) Fissare le due viti autofilettanti da 5x40 mm.

NB. L'’utilizzo del guida lama art. M42001.00.01 e consigliato quando lo
spessore del montante é inferiore a 80 mm e, nel caso dei serramentiin
PVC, quandorisultadifficile la fresatura dell’anima d’acciaio del profilo.
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Operazioni su telaio Galileo

Fresate su infissi in legno aria 4 mm per I'alloggiamento degli incontri

Tutte le fresate degli incontri devono essere eseguite utilizzando un pantografo attrezzato con anello guida da 27 mm e fresa da 16 mm.

NB. Per I’'alloggiamento delle articolazioni superiori, i serramenti in aria 4 mm devono sempre essere realizzati con
aria min. 12 mm sul traverso superiore del telaio.

Fresate sui montanti

1) Verificare il numero di nottolini presenti su uno degli elementi di collegamento verticale (fig. 1).

2) Per battenti con altezza maniglione non superiore a 500 mm, inserire una dima art. A20030.01.27 (a) sull’asta art. A20030.01.28 (b) e
posizionarla secondo la grandezza GR degli elementi di collegamento verticale lato maniglione (fig. 2).
Se si utilizza una grandezza GR senza nottolini le fresature possono essere eseguite senza asta di supporto dime.

@
—
-
38
Ii’
- - - — —
battuta dima

3) Per battenti con altezza maniglione a 1050 mm si esegue la stessa
i ool |[| po operazione descritta al punto 2 ma utilizzando I'asta di supporto art.
A20030.01.29.

4) Sul foro di base dell’asta di supporto posizionare la prima dima art.
M02030.01.01 (c) e bloccarla con I'apposito dado a molla filettato.

x 5) Sulla sommita dell’asta di supporto, inserire la seconda dima art.
i b a M02030.01.01 (d), ruotata di 180° e applicare lo spessore compensatore
art. A20030.01.01 (e) da 7 mm.

i 6) Posizionare I'asta+dime sul montante lato maniglione (fig. 3).

7) Appoggiare e fissare, con gli appositi morsetti, la prima dima art.
M02030.01.01 (c) per la fresatura dellincontro nella parte bassa.

:3@ o |[| lo @:C 8) Far scorrere la seconda dima M02030.01.01 (d) sull’asta finché lo
spessore si appoggia al traverso superiore del telaio.

Assicurarsi che il morsetto sia bloccato e non permetta alla dima di D
muoversi dalla posizione prestabilita.

9) Fissare tutti i rimanenti morsetti delle dime ed eseguire le fresature
degli incontri.

10) Rimuovere I'asta completa di dime dal montante lato maniglione.

11) Togliere lo spessore dalla dima superiore e inserirlo su quella
inferiore.

12) Ruotare lintera dima (astatsagome) di 180° e ripetere le operazioni
di posizionamento e fresatura, sul montante opposto del telaio,
facendo riferimento al traverso superiore.

fig. 2 fig. 1
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MONTANTE LATO MANIGLIONE

Galileo

Operazioni su telaio

13) Nelle tipologie di apertura con scambio battuta (nodo SB) o con montantino centrale a riportare (nodo MR per schemi B1, C2, E, F) montare
sulle dime superiore (d) e inferiore (c), gli spessori art. A20030.01.24 (e) e lo spessore art. M02030.01.02 (f) come indicato in fig. 4. Montare
sulle dime (a), solo gli spessori (e) per la battuta laterale.

14) Verificare che lo spessore (f) della dima (c) sia in appoggio sul traverso inferiore dell’anta. Far scorrere la dima (d) sull’'asta fino all’appoggio
sul traverso superiore e bloccarla.

MONTANTE LATO OPPOSTO AL MANIGLIONE

fig. 4

4 N
FRESA/FRASER 016 @es
ANELLO/FUHRUNGSRING 027 00419509
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Operazioni su telaio Galileo

Fresate sul traverso inferiore

1)

2)
3)

4)
5)

6)

7
8)

Inserire la prima dima art. M02030.01.03 (e) sull’asta art. A20030.01.28 (b) in corrispondenza del foro di base e bloccarla con I'apposito
dado a molla filettato.

Inserire una dima art. A20030.01.27 (d) posizionandola secondo la grandezza GR degli elementi di collegamento orizzontali.

Inserire la seconda dima art. M02030.01.03 (a), ruotandola di 180° rispetto la precedente, sulla parte terminale dell’asta; applicare lo
spessore compensatore art. A20030.01.01 (c).

Posizionare I'asta+dime sul traverso inferiore del telaio.

Fissare, con gli appositi morsetti, la dima art. M02030.01.03 (e) per la fresatura dell'incontro ribalta sul montante opposto al lato maniglio-
ne (fig. 2).

Far scorrere la seconda dima M02030.01.03 (a) sull’asta finché non appoggia al montante del telaio, quindi assicurarsi che il morsetto sia
bloccato e non permetta alla dima di muoversi dalla posizione prestabilita.

Fissare tutti i imanenti morsetti delle dime ed eseguire le fresature degli incontri.

Se si utilizza una grandezza GR senza nottolini (LBB inferiore a 1260 mm) le fresature degli incontri ribalta possono essere eseguite
senza asta di supporto dime.

fig. 1

20
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Galileo

Operazioni su telaio

Posizionamento incontri su schema A - Aria4 e 12 mm

1) Gli incontri nottolino devono essere applicati seguendo il verso di chiusura della ferramenta: verso orario per ante sinistre e antiorario per

ante destre. Per il fis

saggio utilizzare viti da 4x30 mm.

2) Gli incontri nottolino sul traverso superiore sono sempre ad applicare (aria 12 mm).
La loro posizione sul telaio, secondo la grandezza GR dell’elemento di collegamento, € stabilita dalla seguente regola:

Aria 4 D ‘
|
- L
‘IT% PN & [y T
.~ . o~
/D \ %
h \ 3
) ! B -
\ g -
9 E E
f R
. D
B | 4fjt |i| Asse incontro 3
"o T T T =
|| \ ANTA SCORREVOLE SX \ ANTAFISSA
. Asse incontro N:I:A
T - e
Yol
5 M= £
s3]
& 8‘
8 2
T 3
> < Schema incontri
S5 b do [[1b .
= i) IJ'__II!I'.I I Aria 4
© ull & -t
%T - ©
T ] ] 5
~F I I |
M 82 82 M1
192,5 185,5 fig. 1
380 (GR 0 bis)
556 (GR 1)
707 (GR 2+3)
Aria 12 D ‘
|
— L
8| [ RN
P 1T Ml 5
- - gl
) A THE
- 1 5=
N9 / e
©) Tl T o
= o 8
_Filoincontro ¥
[{=}
<
‘ANTA SCORREVOLE SX \ ANTA FISSA
_Fioincontro___§
- &
> -
& G =
©)
3 Q
S|
T
& © 2| Schema incontri
2 Ari
5 L [ ria 12
%T il E
109 46 4 109
146 139 fig. 2
401 (GR 0 bis)
577 (GR 1)
728 (GR 2+3)

D = posizione di chiusura del nottolino
rispetto alla ferramenta:

398 mm per GRO bis,
574 mm per GR1,
725 mm per GR 2-3

aria

distanza tra asse nottolino ed
estremita incontro

Posizione incontri
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Operazioni su telaio

Galileo

Applicazione del binario inferiore

Prima di iniziare I'applicazione del binario e della guida superiore
€ necessario decidere se fare riferimento alla battuta interna o
esterna del telaio. La dima art. M02030.00.04 (a) & predisposta per
entrambe le lavorazioni e deve essere regolata di conseguenza.

1) Regolare le dime art. M02030.00.04 (a) secondo la misura X con
riferimento dalla battuta interna (fig. 1); appoggiare il blocchetto
inferiore al telaio e fissarlo.

2) Il numero delle dime (minimo due) necessario per un corretto
assemblaggio, varia secondo la lunghezza del binario (si
consiglia I'utilizzo di una dima ogni 500 mm di profilo).

3) Tagliare a misura il binario di scorrimento (b) (fig. 2).

4) Posizionare il binario (b) sul traverso inferiore del telaio con
I'aiuto delle dime (fig. 3) e bloccare il tutto con morsetti.

5) Per un corretto funzionamento del sistema & necessario
eseguire un pre-foro da 3 mm su ogni foro vite (fig. 4),
utilizzando la dima art. M02030.00.05 (c). Fissare il binario con
viti da 3,5x30 mm.

NB. Lasciare almeno 5 mm tra il binario ed il pavimento.
In presenza di serramenti di peso e dimensioni
notevoli realizzati con legni teneri o in PVC, inserire
uno spessore (d) (fig. 5).

a
—<FEEE
/ 5
o
S
£
S
N w
——
7 =2 1
—<% Y ~
" Y]
b 59
N

fig. 1

Quando si utilizzano kit base

carrelli in versione 3 o superiori,
utilizzare le seguenti formule:

| X = sormonto +7 | per ante fino a 80 kg

| X = sormonto +5 | per ante da 80 a 130 kg

sormonto = battuta-aria

Es.

aria =4 mm battuta = 15 mm
sormonto = 15-4 = 11 mm
X=11+5=16 mm

LT = larghezza esterno telaio

I
|
I
|
I
|
I
|
|
|
|
|
|
i
|
i
|
I
|
I
|
I
|

a

_______ Fiobattutaanta

MB = lunghezza binario di scorrimento

MB = LT-2X fig. 2
LT ‘
|
fig. 4 Y I % = =
L[ [ ]
/ \ = — ! I
Pavimento
_ \ A
fig. 5 Listello compensatore da applicare

per tutta la lunghezza del binario.

’ A G B
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Galileo Operazioni su telaio

Applicazione della guida superiore

1) Regolare le dime art. M02030.00.04 (a) secondo la misura
Y con riferimento alla battuta interna (fig. 1); appoggiare il i
blocchetto superiore al telaio e fissarlo.

2) Tagliare a misura la guida superiore (b) (fig. 2).

3) Posizionare la guida sul traverso superiore del telaio con I'aiuto
delle dime (fig. 3) e bloccare il tutto con morsetti.

4) Per un corretto funzionamento del sistema & necessario
eseguire un pre-foro da 3 mm su ogni foro vite (fig. 4), b

utilizzando la dima art. M02030.00.05 (c). Fissare la guida con - |
viti da 4x30 mm. =]
5) Inserire nella guida i due pattini di sostegno (d). - =
2 Y=32-Aria |
o >
£
q Aria 12 —> Y = min. 20 mm
E Aria 10 —> Y = max. 22 mm
Y1 = min. O (a filo)

LA fig.1

LT = larghezza esterno telaio max. 26 mm

MG = lunghezza guida

i
|
I
!

1
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I

3

_______ Filobattutaanta

fig. 2

\,J

-

fig. 4
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Operazioni su telaio

Galileo

Applicazione del blocco di sganciamento fisso

(versione standard inserito nelle confezioni base)

1) Regolare la misura X della dima art. M02030.00.03 (a) per il posizionamento del blocco di sganciamento fisso (b) come segue:

. LT ] o ] AL W)
\ PM J
“@%\%@ |
b
]
|
|
L | ] ] ] %

s = éé

o, N 2

. }JJ PN ¥¥;7 J

7
Y 41,5
| X =41,5+Y - sormonto |
> Y = misura da rilevare = 4 (con posizionamento
standard della dima per carrelli a 34 mm).
_J \ i Vedi fig.1 a pag 13.
ES. X =41,5 - (battuta-aria) + 4
) f - 3
1 I | (Y | mEN@) ‘
\ @ o
k ,,,,,,,,,,,,, \,i‘:::::::,:f::,:i
sormonto
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Galileo Operazioni su telaio

2) Infilare il blocco di sganciamento fisso (b) nel binario inferiore (¢) lato maniglione in corrispondenza della rotaia di scorrimento e del dente
di sicurezza (fig. 1).

3) Sovrapporre la dima (a) al blocco di sganciamento e farla scorrere sul traverso inferiore del telaio finché la vite di regolazione laterale sia
appoggiata al montante lato maniglione (fig. 2).

4) Utilizzando una chiave esagonale da 4 mm, fissare il blocco di sganciamento mediante le apposite brugole preassemblate (d).

fig. 1

fig. 2
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Assemblaggio e regolazioni Galileo

Assemblaggio dell’anta sul telaio

1) Portare il maniglione in posizione orizzontale (apertura a ribalta).

2) Appoggiare I'anta scorrevole (a) sul binario inferiore (b) verificando che le ruote dei carrelli siano allineate nella posizione di
scorrimento sulla rotaia (fig. 1).

3) Portare I'anta scorrevole nella posizione verticale.

4) Allineare i pattini di sostegno (c) (precedentemente inseriti nella guida superiore) ai perni delle articolazioni dei movimenti
angolari. Infilare il perno nel foro centrale del pattino e spingere il braccio articolazione fino a sentire lo scatto di aggancio.
Ripetere il procedimento anche per I'altro braccio articolazione.

NB. Per sganciare i pattini inserire un cacciavite nei fori
laterali al perno, o spingere e contemporaneamente c
abbassare il braccio articolazione.

Applicazione dei paracolpi

Paracolpi inferiore posteriore:

1) Infilare il paracolpi (a), nel binario inferiore art. M02004 (b), in
corrispondenza della rotaia di scorrimento e del dente di sicurezza.

2) Allineare il paracolpi con il filo del binario inferiore.

3) Utilizzando una chiave esagonale da 4 mm, fissare il paracolpi
mediante le apposite viti a brugola.

Paracolpi superiore:

Per evitare la possibilita che I'anta scorrevole fuoriesca dal binario
€ necessario posizionare un paracolpi sulla guida superiore.

1) Portare I'anta scorrevole in appoggio sul paracolpi inferiore
posteriore.

2) Inserire il paracolpi superiore (a) nella guida superiore (b) e
spingerlo finché si appoggia al pattino dell’articolazione superiore.
3) Portare I'anta scorrevole in posizione di chiusura.

4) Spostare per circa 2 mm il paracolpi superiore verso il lato di
apertura per compensare le tolleranze delle articolazioni.

5) Utilizzando una chiave esagonale da 4 mm, fissare il paracolpi
mediante I'apposita vite a brugola preasseblata.

Nello smontaggio prevedere un adeguato

sostegno dell’anta (2 persone) dopo lo

/ a sganciamento delle articolazioni superiori
per evitare danni a persone o cose.

a
é ATTENZIONE!!!
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Galileo Assemblaggio e regolazioni

Regolazione del sistema

Il sistema Scorrevole Complanare GALILEO ¢é stato progettato tenendo
conto di tutte le problematiche riscontrabili in cantiere e della loro
soluzione.

Se il serramento é stato costruito ed assemblato correttamente ed

il battente scorrevole si presenta con aria 4 o 12 mm costante tra i
perimetri delle due battute, generalmente non sono richieste ulteriori
regolazioni.

Se venissero a mancare queste condizioni, nel caso di assestamenti
strutturali o aumento dei giochi, procedere nel seguente modo:

Regolazione verticale dei carrelli (fig. 1)

5mm

| carrelli di scorrimento dell’anta devono essere regolati in modo che
il filo inferiore dell’anta e quello superiore del binario siano paralleli ed
equidistanti di 5 mm.

La sequenza di regolazione € la seguente:

1) Allentare i dadi di bloccaggio (a) con una chiave esagonale fissa da
19 mm.

2) Agire sui grani di regolazione (b) con una chiave a brugola da 4 mm.
La corsa di regolazione é + 6, -3 mm rispetto alla posizione di base.

3) Bloccare i dadi (a).

fig. 1

Regolazione orizzontale della posizione
dell’anta

Per muovere I'anta verso destra o sinistra é sufficiente spostare il blocco

di sganciamento considerando:

1) Il blocco di sganciamento mobile, se correttamente montato, non
richiede ulteriori spostamenti.

2) Il blocco di sganciamento fisso puo spostarsi per I'allentamento, nel 1
tempo, delle viti a brugola.
In questo caso posizionare il blocco come spiegato a pag. 26.

}
Regolazione della pressione dell’anta (fig. 2) % \

Nel caso in cui I'anta non eserciti una corretta pressione, omogenea su
tutto il perimetro della guarnizione, regolare ogni nottolino (c) con una

chiave a brugola da 4 mm. e
Il campo di regolazione dei nottolini € + 1 mm (fig. 2).

S

fig. 2
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Assemblaggio e regolazioni Galileo

Applicazione delle coperture

Per facilitare eventuali regolazioni e per impedire che le coperture si rovinino durante il trasporto, é consigliato applicarle in cantiere come
ultima operazione.

Copertura dei carrelli (fig. 1-2)

1) Agganciare nel punto (1) indicato dalla freccia, il profilato di copertura dei
carrelli (a) precedentemente tagliato (vedi pag. 14).

2) Premere la copertura (a) verso il basso spingendola in avanti, punto (2),
fino a sentire lo scatto di aggancio.

NB. Per rimuovere la copertura, premere verso il basso e tirare.

Coperture supporto carrelli (fig. 2)

1) Applicare le coperture laterali (b) in plastica inserendole dalla parte
superiore nelle apposite feritoie.

2) Spingere le coperture verso il basso fino ad allinearle con il profilo di
copertura.

Copertura guida superiore (fig. 2)

1) Inserire il profilato plastico di copertura (c) nella guida superiore fino a
coprirla su tutta la lunghezza.

fig. 1

2) Tagliare con una forbice la parte eccedente.

3) Applicare i tappi terminali (d).

Copertura delle articolazioni superiori (fig. 2-3)

Queste coperture possono essere scelte in base al gusto personale tra:

1) Coperture singole delle articolazioni (e) in materiale plastico, da
montare a pressione.

2) Profilato in alluminio (f) da tagliare nella misura della larghezza dell'anta
meno 6 mm.

Posizionare il profilato in battuta sulla parte superiore dellanta e
bloccarlo con viti da 4x20 mm. Montare i tappi laterali (g) destro e
sinistro.

Copertura maniglione (fig. 4)

Applicare la copertura alla scatola meccanismo, premendola verso il telaio,
fino all’'aggancio completo, seguendo la sequenza indicata.

32 m MANUALE TECNICO GALILEO - ver. 8



Galileo Assemblaggio e regolazioni

Rappresentazione grafica dell’applicazione delle coperture

fig. 2
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Manutenzione Galileo
Manutenzione periodica
Per una funzionalita ottimale del sistema, si raccomandano (soprattutto la parte delle asole ad “S”)
le seguenti operazioni da compiere periodicamente: - La guida superiore in corrispondenza della superficie
d’appoggio dei pattini di sostegno
Ogni due settimane _ , N o
- Il blocco di sganciamento e gli incontri ribalta
1) Spazzolare il binario inferiore per togliere eventuali
impurita accumulate che potrebbero compromettere la - Gli snodi e i perni dei carrelli inferiori
scorrevolezza delle ruote.
2) Aspirare la polvere che si accumula all'interno del Ogni due, tre anni
binario. , .
E’ necessario controllare:
Durante il montaggio, poi ogni anno 1) Che i grani del blocco di sganciamento e dei paracolpi

superiore ed inferiore siano saldamente fissati per

E" necessario lubrificare e/o ingrassare tutte le parti in impedire la fuoriuscita dell’anta scorrevole dal binario.

movimento, in particolare:

- | nottolini e gli incontri nottolino

2) Che la ferramenta, soprattutto negli accessori
“portanti”, non presenti evidenti segni di usura tali da
compromettere la funzionalita del sistema.

- Le articolazioni dei movimenti angolari superiori

Problemi, cause e rimedi

PROBLEMA CAUSA RIMEDIO
Maniglione in posizione Portare il maniglione
di sganciamento in posizione orizzontale
Blocco di sganciamento Regolare la posizione
in posizione scorretta del blocco di sganciamento

L’anta in scorrimento sbatte
€ non si aggancia

Regolare e bloccare I'asta di giunzione:
- Togliere la copertura dei carrelli
- Aprire I'anta

Asta di giunzione allentata ) .
o mal regolata - Bloccare il grano del carrello posteriore

e allentare quello del carrello anteriore
- Chiudere 'anta
- Bloccare il grano del carrello anteriore

Carrelli alti o bassi Regolare I'altezza dei carrelli

L’anta in scorrimento si aggancia
solo sul carrello anteriore

Asta di giunzione mal regolata Regolare I'altezza dei carrelli

Maniglione “duro” e anta che
striscia in chiusura

Carrelli non allineati

C e . Regolare l'altezza dei carrelli
Carrelli alti o bassi 9

Maniglione “duro” in chiusura

Smontare le aste di collegamento,
allineare le articolazioni,
rimontare correttamente le aste

Movimento anticipato
di un’articolazione

L’anta chiude male o
con poca pressione

Nottolini regolati male Regolare i nottolini di chiusura

L’anta chiude male o con
poca pressione

Binario inferiore rovinato o sporco Pulire e/o sostituire il binario inferiore
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